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VISI 
Menjadi pusat unggulan pendidikan 
teknologi rekayasa di bidang emerging 
technology dalam skala nasional 
maupun internasional.
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Mechatronics

Apa yang mudah digunakan orang? 
Apa yang membuat orang bahagia? 

Bagaimana itu bisa membantu orang?
Apa yang diperlukan untuk menyelesaikan masalah? 

Apa kombinasi produk dan layanan yang optimal?Teknologi yang memecahkan 
masalah rumit dan 

mengembangkan nilai-nilai baru.

intelligent
Mechatronics 

& Robotics

Pikirkan tentang teknologi yang akan 
membantu umat manusia hari ini dan 
besok dan akan membuat manusia 

bahagia dan hidup lebih baik.

Lintas batas dan gabungan 
bidang keahlian untuk 
mewujudkan tujuan.
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Roadmap 2018 2019 20302020 2021 2022 ...
Model and Prototipe UGV UAV - Quadcopter for Agriculture Mapping and Localisation

Production

Unmanned Aerial Vehicle 
purposes for 

Special Area and Precision 
Agriculture

UGV - Tractor for Plowing Fields

Production

Unmanned Ground 
Vehicle purposes 

for 
Special Area and 

Precision 
Agriculture

Prototype 1:
Image 

Stiching

Prototype 2:
Camera,
Image 

Stitching

Prototype 3:
Camera,
Image 

Sticthing,
Camera 

Calibration

Prototype 4:
Camera,
Image 

Sticthing,
Camera 

Calibration, 
Path 

Planning

Prototype 5:
Camera,
Image 

Sticthing,
Camera 

Calibration, 
Path Planning, 
Communicatio

n with UGV

Prototype 1:
PID Control

Prototype 2:
PID Control,

IMU,
Rotary 

Encoder

Prototype 3:
PID Control,

IMU,
Rotary 

Encoder, 
Compass

Prototype 4:
PID Control,

IMU,
Rotary 

Encoder, 
Compass, 

GPS 
Position

Prototype 5:
PID Control,

IMU,
Rotary 

Encoder, 
Compass, 

GPS 
Position, 

Path 
Recognition

2023Year

Deep Learning ++
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4.
0Deep Learning for 

Computer Vision

Rice Planter

Production

UGV Rice Planter 
purposes for 

Precision 
Agriculture

Prototype 1:
Wheel & 
Frame

Prototype 2:
Wheel & 

Frame, Fork 
Planter

Prototype 3:
Wheel & 

Frame, Fork 
Planter, 
Rotary 

Encoder

Prototype 4:
Wheel & 

Frame, Fork 
Planter, 
Rotary 

Encoder, 
Remote 
Control

Prototype 5:
Wheel & 

Frame, Fork 
Planter, 
Rotary 

Encoder, 
Remote 
Control, 

Autonomous 
Mode (Path 
Following 
with UGV)

…

www.robotani.net



Roadmap

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Roadmap PENS_BOTTani 

1 2 3 4 5 6 7 8 

Tahun-1 Algoritma Tahun 1 Robot Udara Tahun 2 Robot Darat (Planter) 
dan Drone Penyemprot 

Tahun 3 
Commisioning 

Tahun 3 Evaluasi 
& Perbaikan 

Build High-
Computing PC 

Penerapan Algoritma 
dan User Interface 

Pemetaan dari Udara 

Desain dan 
Integrasi 

Robot Udara 

Tuning & Testing  
Robot Udara 

(pada Lab & Area Mitra) 

Rancang Bangun 
Robot Darat 

(Planter) 

Tuning & 
Testing 

Robot Darat 

Full Instalasi 
Robot Udara & 

Darat 

Evaluation & 
Feedback 

dengan Mitra 

• Dari gambar-gambar resolusi tinggi 
akan digabungkan menjadi sebuah 
gambar (image-stitching) 

• Pengukuran-pengukuran 
(photogrammetry) dapat dilakukan 
dari hasilimage-stitching 

• teknik clustering dan image 
thresholding digunakan untuk 
mengetahui adanya anomali dan luas 
area 

• Kesehatan tanaman dari sensor NDVI 
drone 

• Drone diterbangkan mengikuti jalur 
yang ditentukan secara 
autonomous 

• Drone menangkap gambar-gambar 
2D dan sensor beserta lokasi GPS 
dari udara 

• Proses pemetaan drone ini 
dilakukan secara otomatis dan 
berkala sehingga kesehatan 
tanaman dapat dimonitor secara 
presisi, tanpa perlu harus terjun 
langsung ke area tersebut 

 

High-computing PC 

User-friendly 
interface 

pada web-cloud 

• Autonomous robot darat (planter) 
• Robot bergerak otomatis melalui 

jalur yang sudah ditetapkan dari 
hasil pemetaan 

• Uji coba prototipe awal 
• Robot Penanam benih padi 
• Drone Penyemprot hama penyakit 

Operation Manual Evaluasi & Feedback 

3 tahun 

Konvensional / 
Manual Farming 

• Smart farming 
memaksimalkan hasil 
pertanian 

• Mitra mendukung 
akselerasi teknologi 
pertanian 

• Mitra memperluas 
bidang automasi ke 
pertanian 

• Pemasangan seluruh alat 
• Monitor kinerja alat 
• Evaluasi & feedback 
• Tuning & troubleshooting 
• Perbaikan minor / major jika 

diperlukan 
 
 

Prototipe 

Paten 

Conference Paper 

Journal 

www.robotani.net
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2011 Bronze Medal 
2015 Medal of Excellence 
2017 Medal of Excellence 
2021 Medal of Excellence  
          (online)

2014 Gold Medal 
2016 Gold Medal 
2018 Bronze Medal

 

   
 

 
 
 
 
 
 
 

TEST PROJECT 

SELEKSI DAERAH CALON KOMPETITOR 
ASEAN SKILLS COMPETITION (ASC) XIII 

TAHUN 2022 KEJURUAN MOBILE 
ROBOTICS 
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Prestasi Mobile Robotics Indonesia 
Tahun Kompetisi Nama Competitor Nilai Peringkat/Prestasi

2009 WSC 2009 Calgary,  
Canada

A. Arif Gunawan Amri

Ivan Afandi 489 (600) 10 besar dari  

14 negara

2010

2011 WSC 2011 London,  
United Kingdom

Muhammad Tawakkal

Deni Setiawan 539 (600) Bronze Medal

2012

2013 WSC 2013 Leipzig,  
Germany

Kevin Wincharso

Muh. Luthfi Musrah 499 (600) 12 besar dari  

19 negara

2014 ASC 2014 Hanoi,  
Vietnam

Alfin Junaedy

Teguh Satrio Wibowo Gold Medal

2015 WSC 2015 Sao Paulo,  
Brasil

Hendriana Helda Pratama

Lutfi Nur Indrawan 538 (600) Medal of Excellence 

& Best of Nation

2016 ASC 2016 Kuala Lumpur,  
Malaysia

Andy Yuniawan

Eko Mustofa Gold Medal

2017 WSC 2017 Abu Dhabi,  
Uni Arab Emirate

Andy Yuniawan

Eko Mustofa 709 (800) Medal of Excellence

2018 ASC 2018 Bangkok,  
Thailand

Moch. Rifki Ramadhani

Muhammad Rois Bronze Medal

2019 WSC 2019 Kazan,  
Russia

Wahyu Arga Pratama

Muh. Rizqi Pratama 690 (800) 16 besar dari  

24 negara

2021 Online Studica Canada 
Mobile Robotics

Kevin Rafi Kurniawan

Andreas Dani Nata Medal of Excellence

2022 World Skills Asia 2022,  
Online

Kevin Rafi Kurniawan

Andreas Dani Nata Silver Medal
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