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Menjadi pusat unggulan pendidikan

Singkatan Nama Research Group

P 9=
. technology dalam skala nasional

P ns maupun internasional.

See synonyms for: emerge / emerged / emerges / emerging on
Thesaurus.com & Elementary Level

verb (used without object), e-merged, e-merg-ing.

1 to come forth into view or notice, as from concealment or obscurity:
a ghost emerging from the grave; a ship emerging from the fog.

2 to rise or come forth from or as if from water or other liquid.

3 to come up or arise, as a question or difficulty.

4 to come into existence; develop.

5 torise, as from an inferior or unfortunate state or condition.
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Apa yang mudah digunakan orang? \ /
Aga gang membuatgorang bahagig? Apa yang diperlukan untuk menyelesaikan masalah?
Bagaimana itu bisa membantu orang? Teknologi yang memecahkan Apa kombinasi produk dan layanan yang optimal?

masalah rumit dan
mengembangkan nilai-nilai baru.

Pikirkan tentang teknologi yang akan
membantu umat manusia hari ini dan
besok dan akan membuat manusia
bahagia dan hidup lebih baik.

Lintas batas dan gabungan
bidang keahlian untuk
mewujudkan tujuan.
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Build High- Penerapan Algoritma Desain dan Tuning & Testing Rancang Bangun Tuning & Full Instalasi Evaluation &
Computing PC dan User Interface Integrasi Robot Udara Robot Darat Testing Robot Udara & Feedback
Pemetaan dari Udara Robot Udara (pada Lab & Area Mitra) (Planter) Robot Darat Darat dengan Mitra

! User—fnendly
interface

pada web-cloud Operation Manual  Evaluasi & Feedback

High-computing PC

Tahun-1 Algoritma Tahun 1 Robot Udara Tahun 2 Robot Darat (Planter) Vsl & Ui ) =l
dan Drone Penyemprot Commisioning & Perbaikan
« Dari gambar-gambar resolusi tinggi » Drone diterbangkan mengikuti jalur
akan digabungkan menjadi sebuah yang ditentukan secara * Autonomous robot darat (planter) * Pemasangan seluruh alat
gambar (image-stitching) autonomous » Robot bergerak otomatis melalui * Monitor kinerja alat
. Pengukuran-pengukuran - Drone menangkap gambar-gambar jalur yang sudah ditetapkan dari * Evaluasi & feedback
(photogrammetry) dapat dilakukan 2D dan sensor beserta lokasi GPS hasil pemetaan * Tuning & troubleshooting
dari hasilimage-stitching dari udara » Uji coba prototipe awal * Perbaikan minor / major jika
.+ teknik clustering dan image + Proses pemetaan drone ini * Robot Penanam benih padi diperiukan
thresholding digunakan untuk dilakukan secara otomatis dan « Drone Penyemprot hama penyakit
mengetahui adanya anomali dan luas berkala sehingga kesehatan
area tanaman dapat dimonitor secara * Smart farming
« Kesehatan tanaman dari sensor NDVI presisi, tanpa perlu harus terjun memaksimalkan hasil
drone @ langsung ke area tersebut pertanian
[Eﬂ“ Prototipe Contference Paper ’ Mitra mendukung
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Prestasi Mobile Robotics Indonesia b, e

Kompetisi Nama Competitor Nilal Peringkat/Prestasi =Y
WSC 2009 Calgary, U A. Arif Gunawan Amri 10 besar dari 4y
Canada = lvan Afandi 489 (600) 14 negara
WSC 2011 London, &®. Muhammad Tawakkal o - ; ’”
United Kingdom Deni Setiawan 539 (600) Bronze Medal ado Y

Y T
WSC 2013 Leipzig, Kevin Wincharso 499 (600) 12 besar dari |
Germany Muh. Luthfi Musrah 19 negara
ASC 2014 Hanoi, Alfin Junaedy Gold Medal

Vietham

WSC 2015 Sao Paulo,
Brasil

ASC 2016 Kuala Lumpur,
Malaysia

WSC 2017 Abu Dhabi,
Uni Arab Emirate

ASC 2018 Bangkok,
Thailand

WSC 2019 Kazan,
Russia

Teguh Satrio Wibowo

Hendriana Helda Pratama Medal of Excellence
Lutfi Nur Indrawan 538 (600) & Best of Nation

Andy Yuniawan
Eko Mustofa Gold Medal

éﬂgylvl\[;us??f\gan 709 (800) Medal of Excellence

Moch. Rifki Ramadhani

Muhammad Rois Bronze Medal

Wahyu Arga Pratama 16 besar dari
Muh. Rizqgi Pratama 690 (800) 24 negara

Kevin Rafi Kurniawan
Andreas Dani Nata

Online Studica Canada

Mobile Robotics Medal of Excellence

World Skills Asia 2022, Kevin Rafi Kurniawan -
Online Andreas Dani Nata Silver Medal
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Politeknik Elektronika Negeri Surabaya

Kampus PENS, Jalan Raya ITS Sukolilo, Surabaya 60111 Indonesia
Tel: +62-31-594-7280 Ext. 7203

Fax: +62-31-594-6114

Mobile: +62-817-330-282




